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THE AR MOVEMENT GROUP

Rosenberg Radialventilatoren mit freilaufendem Rad sind
hauptsachlich fir den Gerateeinbau konzipiert und kommen
vorzugsweise in Klimageraten, Hygienegeraten, Reinraumfil-
tereinheiten sowie RLT-Anlagen zum Einsatz. Die Ventilatoren
sind zur Férderung von Luft und sonstigen, nicht aggressiven
Gasen oder Dampfen bestimmt. Auf Anfrage sind weitere Va-
rianten moglich (z.Bsp. spez. Lackierung).

Als Antriebsmotoren werden Asynchron-AufRenldufermotoren
oder elektronisch kommutierte (EC-) AuRRenlaufermotoren ver-
wendet.

Abhédngig von der Motorausfihrung und der mechanischen
Bauform sind die Ventilatoreinheiten lieferbar als:

o _KHR/RRE: Motorlaufrad ohne oder mit lose
beigeflgter Einstromduse (Aufenldufermotor)

o _KHM/RRM: Ventilatoreinbaumodul
Bauform ,Modul” (AuRenldufermotor)

° GKHS: Ventilatoreinbaumodul Bauform ,, Spinne”
(EC-AuRenlaufermotor)

o GKHB: Ventilatoreinbaumodul mit Montagebock

(EC-AuRenldufermotor)

Samtliche in diesem Katalog aufgefiihrten Ven-

tilatoren entsprechen der ErP 2015. Die Venti-
latoren wurden nach Genauigkeitsklasse 1 (DIN
24166) gemessen.

(AC-Typen entsprechen der Genauigkeitsklasse 3)

Laufrader

Die Laufrader mit rlckwartsgekrimmten Schaufeln sind zu-
sammen mit dem jeweils verwendeten AufRenldufermotor
oder bei Verwendung von Motoren mit ausgefthrter Welle mit
Laufradnabe entsprechend der Gutestufe G6.3 (bis Baugrofie
400) und G2.5 (ab Baugrofie 450) nach DIN ISO 1940 statisch
und dynamisch gewuchtet. Zu beachten ist bei der Laufrad-
baureihe B, dass die LaufradbaugréRe nicht dem Laufradau-
Rendurchmesser entspricht. Bei Sonderprojekten kénnen auch
andere Schaufelbreiten realisiert werden.

Drehrichtung

Die Drehrichtung der Laufrader ist serienmaf3ig rechts-drehend
(gesehen auf die Ansaugseite). Bei falscher Drehrichtung be-
steht Uberlastungsgefahr fiir den Motor (bei EC Motoren mit
integrierter Elektronik nicht maoglich). Daher sollte immer bei
der Inbetriebnahme die Drehrichtung Uberprift werden.

Einstromdiise

Die Einstromdlsen bestehen aus verzinktem Stahlblech. Sie
sind stromungstechnisch optimiert und gewahrleisten eine
gute Anstromung des Laufrades. Die optimale Eintauchtie-
fe der Einstromdulse ins Laufrad ist auf der entsprechenden
Zeichnung beschrieben. Uber die im Lieferumfang enthaltene
Ringmessleitung beim GKHM/S/B kann eine Volumenstromd-
berwachung, -regelung erfolgen.

2

Rosenberg centrifugal fans with free-running impellers
were designed for installation in appliances such as air-hand-
ling-units, hygienic and clean room filter units, as well as for
RTL units. The fans are suitable for handling air and other non-
aggressive gases or fumes. More variants are possible on re-
quest (for ex. custom painting).

The motors are available as asynchronous external rotor mo-
tors or as electronically commutated (EC) external rotor mo-
tors.

Depending on the type of motor and the fan construction, the
following fans are available:

o _KHR/RRE: Motorized impeller with or
without inlet cone (external rotor motor)

o _KHM/RRM: Fan module type “module”
(external rotor motor)

o GKHS: Fan module type “spider”
(EC-external rotor motor)

o GKHB: Fan module with mounting stand

(EC-external rotor motor)

All the listed fans in this catalog correspond to
the ErP 2015. Fans are measured according to ac-

(AC types according to accuracy class 3)

Impellers

The impellers with backward curved blades are statically and
dynamically balanced with hubs according to quality level G6.3
(up to size 400) and G2.5 (from size 450) DIN ISO 1940. It
should be noted that, for this impeller range B, the impeller size
does not correspond to the external diameter of the impeller.
For special projects other blade widths can be manufactured.

Direction of Rotation

Proper direction of the rotation of the impellers viewed from
the inlet side is clockwise. Improper direction of rotation can
overload the motor (not possible with EC motors integrated
electronics); therefore it is essential to check the direction of
rotation before initial operation.

Inlet Cones

The inlet cones are made of galvanized steel sheet metal.
They are fluidic optimized and offer good air flow to the impel-
ler. The optimal immersion depth of the impeller is shown on
the corresponding dimensional drawings. Air flow control and
monitoring can be done through the circular lead included in
the scope of delivery of GKHM/S/B.
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Eigenschaften und Ausfiihrungen / Features and Constructions

Gerausche

Die Messungen und deren Darstellung erfolgt nach DIN
45635, Teil 38, bzw. ISO 13347-3 gemald dem dort beschrie-
benen Hiullflachenverfahren, nach dem Uber eine quaderfor-
mige MeRflache mehrere MeRpunkte erfaldt werden. Nachfol-
gende Abbildung zeigt schematisch das Messsystem.

In den jeweiligen Kennlinienfeldern ist der A-bewertete
Frei-Ausblas-Schallleistungspegel L, ,, nach ISO 3745
angegeben.

FUr den typischen Einsatz im RLT-Gerat ist der Frei-Ausblas-
Schallleistungspegel Lyas VON Bedeutung, bei dem die an der
Ausblas6ffnung abgestrahlte Schallleistung angegeben wird.
Bei einer sinnvollen Zuordnung von RLT-Gerétegrofse und
Ventilatortyp kann dieser Wert naherungsweise bestimmt
werden.

LW(A)G = LVV(A)S -3 dB(A)

Der Freiansaug-Schalleistungspegel L5 kann typen-
spezifisch berechnet werden (siehe jeweilige Typenseite).

Der austrittseitig zu erwartenden A-Schalldruckpegel kann nur
anndhernd ermittelt werden, da die Umgebungseinfliisse zu
starken Abweichungen fihren kdénnen. Als Richtwert fir den
Schalldruckpegel in Tm Abstand kann man folgende Bezie-
hung zugrunde legen:

LP(A) i = Ly —7dB

Fir genauere Berechnungen bei Schallschutzmaflinamen ist
der Schalleistungpegel der Oktavbander von Bedeutung.

Lokt = L\NtAD + Lyl

Grundséatzlich ist zu beachten, dass die Ortlichen Gerdusch-
werte unter Umstanden stark von den Einbaubedingungen,
Reflexionen, der vorhandenen Raumakustik und weiteren Ein-
flussfaktoren beeinflusst werden kénnen.

Noise Levels

The tests and their performance curves were conducted accor-
ding to DIN 45635, part 38, and ISO 133347-3 in accordance
with the envelope surface method, following data collection at
several test points over a square measuring area. The follow-
ing diagram shows the schematics of the measuring system.

Jalousieklappe / shutter door
Schalldédmpfer / sound attenuator
Prufling / test sample

Messgitter / measurement arrangement

g A W N =

Schallmessraum mit reflektierendem Boden /

sound chamber with reflecting floor

In the corresponding characteristic curve, the A-weighted
free-outlet sound power level L according to ISO 3745
is depicted.

W(A)8

The free-blowing-sound power level L, , . is significant, for a
typical application with air handling unit modules where the
sound power level scattered at the outlet opening is indicated.
This value can be determined when air handling units and fans
are sensibly arranged:

L L -3 dB(A)

wiae = Fwiais

The free inlet sound power level L, can be calculated

according to the formula on each fan type page.

The expected sound pressure level on the outlet side can only
be approximately determined as the ambient influences can
lead to strong deviations. The following formula can be used
to calculate the standard value of the sound power level at a
distance of Tm:

L ~ L

P(A) Tm

W)~ 7dB
For the exact determination of the sound protection require-
ment, the sound power level of the octave bands is important.

L Ly + L

wokt = Fwia) Wrel

It should be noted that sound levels may be strongly affected
by installation conditions, reflections, the acoustics of the
room and other influential factors.
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Einbauempfehlung in Gehause oder Kastenklimagerate
Wir empfehlen beim Einbau eines Radialventilators mit freilau-
fendem Rad in ein Gehause, das Einbauverhaltnis.

Gehéduseinnenmafd A

> 1,6 einzuhalten
Laufradaufendurchmesser D

Das folgende Diagramm zeigt die Einbauverluste bei empfoh-
lenem und zu kleinem Einbauverhéltnis:

OA
ab

Die Einbauskizze stellt einen GKHM dar. Sinngemaf$ gilt glei-
ches auch fir alle anderen Modelle dieses Kataloges.

1 Katalogkennlinie ohne Gehause:
100 % Nennluftleistung

2 Kennlinie bei A/D = 1,6
98 % Nennluftleistung

3 Kennlinie bei A/D = 1,2
92 % Nennluftleistung

Saugseitig und druckseitig sollte ein Mindestabstand von
0,5*D zu angrenzenden Bauteilen eingehalten werden. Damit
kdénnen Verluste vernachlassigt werden.

Installation in Housings or Air Handling Units

When installing a centrifugal fan with a free-running impeller
into a housing, we recommend keeping the installation ratio
as follows:

Internal dimension of housing A

>1,6
External dimension of impeller D

The following diagram shows installation-based pressure los-
ses when installed as recommended and also when the ratio

is too small:
\
\%

Q3
\

Ap[Pa]

W,

The installation diagram shows a GKHM. The same also ap-
plies for all other models of this catalog.

V[ma/h]

1 Catalog performance curve without housing:
100 % nominal air performance

2 Performance curve with A/D = 1,6
98 % nominal air performance

3 Performance curve with A/D = 1,2
92 % nominal air performance

On the intake and exhaust side a minimum distance of 0,5*D
to adjoining parts has to be kept. Losses on the pressure side
may be disregarded.
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Luftleistungskennlinien / Air Performance Curves

Luftleistungskennlinien

Die Luftleistungskennlinien wurden auf dem abgebildeten
saugseitigen Kammerprifstand entsprechend DIN EN ISO
5801 aufgenommen. Sie zeigen die Druckerhdéhung als Funk-
tion des Volumenstromes und gelten flr Luft mit einer Dichte
von 1,2 kg/m?3und bei einer Temperatur von t=20°C. Die Kenn-
linien wurden in Einbauart A (frei saugend, frei ausblasend)
aufgenommen.

Achtung: Der Leistungsbedarf des Ventilators dndert sich line-
ar zur Dichte des Fordermediums.

Priifstand / Test chamber

Air Performance Curves

The air performance curves have been established using the
intake test method in the test chamber as shown below accor-
ding to DIN EN ISO 5801. They show pressure increase as a
function of the volume flow and are valid for air with a density
of 1,2 kg/m3 with a temperature of t=20°C. Performance cur-
ves were recorded in installation type “A” (free flowing intake
and exhaust).

Important note: Power consumption of fans change linearly
proportional to the density of conveyed air/gas.

1
FH
1) 2) 3) 2) 4) K
- ———TT [ =l
9 ' kA
' [ =l
! [ =l
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0 [ =l
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B 0 [ =l
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1) Einlauf-MeRdise mit Druckentnahme / inlet cone with pressure measurement device
2) Ubergangsstiicke, AnschluBstiick / transition parts

3) Drosselvorrichtung mit Stromungsgleichrichter / throttling device with straightener
4) Bremssiebe / screens

5) Strémungsgleichrichter / straightener

6) MeRkammer mit Turen / measuring chamber with shutters

7) Wirkdruckanzeige ps mit Druckentnahmestelle / inlet cone pressure manometer (pd)
8) Druckanzeige Apf mit Druckentnahmestelle / pressure manometer Aps

9) Prufling / tested fan
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Kunststofflaufrad mit EC-Motor / Kompakt-Hochleistungsstahllaufrad mit Hochleistungsaluminiumlaufrad
Laufrad / Wheel wheel made of plastic EC-Motor / compact high efficiency mit EC-Motor / high efficiency wheel
with EC drive wheel made of steel with EC drive made of aluminium with EC drive
Seite / Page 18 = 21 = 27 =
Bewpokessi | ewemsCowmen

192 RRE, RRM

220 RRE, RRM

225 RRE, RRM RRE

250 RRE , RRM , GKHR GKHR , GKHM , GKHS

280 RRE , RRM , GKHR GKHR , GKHM , GKHS

315 GKHR , GKHM , GKHS

855 GKHR , GKHM , GKHS

400 GKHR , GKHM , GKHS

450 GKHR , GKHM , GKHS , GKHB

500 GKHR , GKHM , GKHS , GKHB

560 GKHR , GKHM , GKHB

630 GKHR , GKHM , GKHB

710 GKHB

Motorlaufrad (Einstromduse als Zubehor)

HELH Motorized impeller (inlet cone as accessory)
RRM / GKHM Ventilatoreinbaumodul Bauform , Modul’
Fan module
Ventilatoreinbaumodul Bauform ,Spinne”
GKHS : ) .
Fan module in spider construction
GKHB Ventilatoreinbaumodul mit Montagebock

Fan module with mounting stand
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Kunststofflaufrad mit AC-Motor / Kompakt-Hochleistungsstahllaufrad mit Hochleistungsaluminiumlaufrad
Laufrad / Wheel wheel made of plastic AC-Motor / compact high efficiency mit AC-Motor / high efficiency wheel
with AC drive wheel made of steel with AC drive made of aluminium with AC drive
Seite / Page 66 = 72 = 76 =
Bwgrtkossze  ewmsGommetsn

133 RRE
180 RRE
192 RRE
220 RRE
225 RRE
250 RRE DKHR , DKHM
280 DKHR , DKHM
8B EKHR / DKHR , EKHM / DKHM
B EKHR / DKHR , EKHM / DKHM
400 EKHR / DKHR , EKHM / DKHM
450 EKHR / DKHR , EKHM / DKHM
500 EKHR / DKHR , EKHM / DKHM
560 DKHR , DKHM
630 DKHR , DKHM

Motorlaufrad (Einstromduse als Zubehor)

e Motorized impeller (inlet cone as accessory)

Ventilatoreinbaumodul Bauform ,, Modul”

EKHM / DKHM Fan module
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Ubersicht RRE / RRM / Overview RRE / RRM
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Spannung / Voltage: 1~200-240V Spannung / Voltage: 1~200-240V
Typ / Type: RRE / RRM Typ / Type: RRE / RRM
Motor / Motor: G9 Motor / Motor: L4

Artikelnummern / Article numbers:

Nr. Seite Schaltbild Ausfiihrung / Construction Zubehér / Accessory: RRE
No. LR R Page L d';:mr:% .
9 RRE " RRM 2 Diise®/Cone®

1 RREG9 192x40R 18 1~200-240 01.436 K49-A4-1 .38-B2-1 16043

1 RREuGY9 192x40R 18 1~200-240 01.436 M12-A4-1 N50-AB-1 16043

1 RREuUGY 192x40R 18 1~100-120 01.436 M17-A4-1 N50-A0-1 16043

2 RREG9 220x45R 19 1~200-240 01.436 K49-A5-1 .38-B3-1 16214

2 RREuUG9 220x45R 19 1~200-240 01.436 M11-A1-1 N50-A7-1 16214

2 RREuUG9 220x45R 19 1~100-120 01.436 M17-Ab-1 N50-A1-1 16214

3 RREG9 225x63R 20 1~200-240 01.436 K49-A6-1 .38-B4-1 16214

3 RREuG9 225x63R 20 1~200-240 01.436 M12-A0-1 N50-A8-1 16214

3 RREuG9 225x63R 20 1~100-120 01.436 M17-A6-1 N50-A2-1 16214

4 RREG9 225x50R 21 1~200-240 01.436 N19-A2-1 - 16236

4 RREuUG9 225x50R 21 1~200-240 01.436 N19-A3-1 = 16236

4 RREuUGY 225x50R 21 1~100-120 01.436 N19-A4-1 = 16236

5 RREL4 250x50R 22 1~200-240 01.440 N28-A7-1 N14-A2-1 16234

6 RREL4 280x50R 23 1~200-240 01.440 N28-A9-1 N14-A3-1 16254

" ohne Einstrémduse / without inlet cone
2 inklusive Einstromduse / inclusive inlet cone
3 MaRzeichnung auf Anfrage / dimensions on request

8



Ubersicht RRE / Overview RRE
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Spannung / Voltage: 1~230V
Typ / Type: RRE
Motor / Motor: ED68

Artikelnummern / Article numbers:

1 2RREAS 133x42R 66 1~230 01.009
2 2RREAS 180x35R 67 1~230 01.009
S 2RRE15 192x40R 68 1~230 01.009
4 4RRE15 192x40R 69 1~230 01.009
5 2RRE15 220x45R 70 1~230 01.009
6 2RRE25 220x45R 71 1~230 01.009
7 2RRE25 225x50R 72 1~230 01.009
8 2RRE45 225x50R 73 1~230 01.009
9 2RRE45 250x40R 74 1~230 01.009
10 2RRE45 250x50R 75 1~230 01.009

" ohne Einstromduse / without inlet cone
2 Mafzeichnung auf Anfrage / Dimensions on request

0 100 200 300 400 500 600 700 V[C.F.M.]900
700
AP,
IS
500

[

—
400 \
300 \\\
200 \ \ \
N N
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100 10
NN\
0 \

0 200 400
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600

800

1000

T T T
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0.20

Spannung / Voltage:

Typ / Type:
Motor / Motor:

T
0.25

T T 1
0.30 V[m¥s] 0.40

1~230V
RRE
ED68

Ausfiihrung / Construction

RRE "
D04-A4
D04-A6
B47-A1
B47-A2
D05-A4
DO05-A5
M23-B1
L47-A2
N20-A2
L47-A3

Zubehér / Accessory: RRE

r2.80

| APg
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~2.00
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~1.20

—0.80

—0.40

L0.00
1200 V[m¥h] 1600

Diise?/Cone?

16203
16043
16043
16043
16214
16214
16236
16236
16234
16234

AC (50 Hz)
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Spannung / Voltage: 1~200-277 V

Typ / Type:
Motor / Motor:

Artikelnummern / Article numbers:

GKHR / GKHM / GKHS
GD&84 [4], GD112 [5]

Nr. Typ / Type Seite v s"v'?/?,'f,?g"d

No. Page iy GKHR"
1 GKH_ 250-CIF056.4EA 24 1~200-277 01.4342) N86-25400
2 GKH_ 280-CIF050.4EA 25  1~200-277 01.434a) N86-28400
3 GKH_280-CIF080.4EA 26 1~200-277 01.434a3) N86-28401
4 GKH_250-CIB.0S80.4EAIE 27 1~200-277 01434a) N86-25300
5 GKH_280-CIB.090.4EAIE 28 1~200-277 01.434a) N86-28300
6 GKH_280-CIB.090.5FAIE 29 1~200-277 01.437a) N86-28303
7 GKH_280-CIB.090.5FAIE 30 3~380-480 01.390a) N86-28301
8 GKH_315-CIB.100.4EAIE 31 1~200-277 01.434a) N86-31800
9 GKH_315-CIB.100.5FAIE 32 1~200-277 01.437a) N86-31801
10 GKH_315-CIB.100.5FAIE 33 3~380-480 01.390a) N86-31804
11 GKH_355-CIB.112.5FAIE 34 1~200277 01437 a) N86-35810
12 GKH_355CIB.112.5HF IE 35 3~380-480 01.390a) N86-35800
- GKH_355-CIB.1125HFIE 35 3~200-240 01.390a) N86-35802
13 GKH_400-CIB.125.5FAIE 37 1~200-277 01.437a) N86-40308
14 GKH_400-CIB.125.5HF IE 38 3-~380-480 01.390a) N86-40302
- GKH_400-CIB.125.5HF IE 38 3~200-240 01.390a) N86-40304

" ohne Einstréomduse / without inlet cone

2 inklusive Einstromdise mit RingmeRleitung / inclusive inlet cone with circular lead
3 Einstromdise ohne RingmeRleitung / Inlet cone without circular lead

4 Einstromdise mit RingmeRleitung / Inlet cone with circular lead
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Spannung / Voltage: 3~380-480 V
Typ / Type: GKHR / GKHM / GKHS
Motor / Motor: GD112 [5]
Ausfiihrung / Construction Zubehoér / Accessory: GKHR
GKHM 2  GKHS ? GKHB ?  Diise®/Cone® Diise¥/Cone”
N88-25400 - - Q51-25045 (Q52-25045
N88-28400 - - Q51-28045 (Q52-28045
N88-28401 - - Q51-28045 (Q52-28045
N88-25300 N88-25310 - Q51-25042 Q52-25042
N88-28300 N88-28310 - Q51-28042 (Q52-28042
N88-28303 N88-28313 - Q51-28042 (Q52-28042
N88-28301 NB88-28311 - Q51-28042 (Q52-28042
N88-31800 N88-31810 - Q51-315642  (Q52-31542
N88-31801 N88-31811 - Q51-315642  (Q52-31542
N88-31804 NB88-31814 - Q51-315642  (Q52-31542
N88-35817 NB88-35818 - Q51-3565642  (Q52-35542
N88-35800 N88-35810 - Q51-35542 (Q52-35542
N88-35802 NB88-35812 - Q51-356542 (Q52-35542
N88-40308 NB88-40318 - Q51-40042 (Q52-40042
N88-40302 NB88-40312 - Q51-40042 (Q52-40042
N88-40304 N88-40314 - Q51-40042 (Q52-40042

1~115V (60Hz) auf Anfrage / 1~115V (60Hz) on request
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Spannung / Voltage: 3~380-480 V Spannung / Voltage: 3~400V

Typ / Type: GKHR / GKHM / GKHS Typ / Type: GKHB

Motor / Motor: GD150 [6] Motor / Motor: GD150 [6], GD220 [8]

Artikelnummern / Article numbers:

Nr. Seite Schaltbild Ausfiihrung / Construction Zubehér / Accessory: GKHR
No. Typ / Type Page U [V] Wlnng
diagram  GKHR" GKHM? GKHS? GKHB? Diise?/Cone® Dise®/ Cone?
15 GKH_ 355-CIB.112.6FF IE 36 3~380-480 01.390a) NB86-35801 N88-35801 N88-35811 = Q51-35542 (Qb52-35542
- GKH_355-CIB.112.6FF IE 36 3~200-240 01.390a) N86-35803 NB88-35803 NB88-35813 - Q51-35542 (Qb52-35542
16 GKH_ 400-CIB.125.6FF IE 39 3~380-480 01.390a) N86-40300 N88-40300 N88-40310 - Q51-40042 Q52-40042
- GKH_400-CIB.125.6FF IE 39 3~200-240 01.390a) N86-40303 N88-40303 N88-40313 - Q51-40042 Q52-40042
17 GKH_ 450-CIB.140.6IF IE 40 3~380-480 01.390a) NB86-45300 N88-45300 NB88-45310 = Q51-45042 Q52-45042
- GKH_450-CIB.140.6IF IE 40 3~200-240 01.390a) N86-45301 N88-45301 NB88-45311 = Q51-45042 Q52-45042
18 GKH_ 500-CIB.160.6IF IE 41 3~380-480 01.390 a) N86-50300 N88-50300 N88-50310 = Q51-50042 Q52-50042
- GKH_500-CIB.160.6IF IE 41  3~200-240 01.390 a) N86-50301 N88-50301 N88-50311 - Q51-50042 Q52-50042
19 GKH_ 560-CIB.180.6IF IE 42 3~380-480 01.390 a) N86-56300 N88-56300 - - Q51-56042 (Q52-56042
- GKH_560-CIB.180.6IF IE 42 3~200-240 01.390 a) N86-56302 N88-56302 - - Q51-56042 (Q52-56042
20 GKH_630-CIB.200.6NAIE 43 3~380-480 01.390a) N86-63301 N88-63301 - - Q51-63042 (052-63042
- GKH_630-CIB.200.6NAIE 43 3~200-240 01.390 a) N86-63302 N88-63302 = = Q51-63042 (Q52-63042
21 GKH_450-CEB.140.6IF IE 44 3~400 01.439 - - - N88-45350 051-45042 (Q52-45042
22 GKH_500-CEB.160.6NA IE 45 3~400 01.439 - - - N88-50350 Q51-50042 (Q52-50042
23 GKH_560-CEB.180.6NA IE 46 3~400 01.439 - - - N88-56350 Q51-56042 (Q52-56042
24 GKH_630-CEB.200.8LA 47 3~400 01.439 - - - N88-63350 051-63042 (Q52-63042
25 GKH_ 710-CEB.200.8LA 438 3~400 01.439 - - - N88-71352 (Q51-71042  Q52-71042

" ohne Einstromduse / without inlet cone

2 inklusive Einstromduise mit Ringmelleitung / inclusive inlet cone with circular lead
3 Einstromduiise ohne RingmeRleitung / Inlet cone without circular lead

4 Einstromduise mit RingmeRleitung / Inlet cone with circular lead

1
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Spannung / Voltage: 1~230V Spannung / Voltage: 3~400V
Typ / Type: EKHR / EKHM Typ / Type: DKHR / DKHM
Motor / Motor: 080, 106, 137 Motor / Motor: 080, 106, 137

Artikelnummern / Article numbers:

Nr. Seite Schaltbild Ausfithrung / Construction Zubehér / Accessory: EKHR
No. Typ / Type Page UI[V] I{ang
Gl EKHR " EKHM 2 Diise®/ Cone®  Diise¥/ Cone?
1 EKH_ 315-4_B.090.4EC 79 1~230 01.024 N63-31851 N73-31851 Q51-31542 Q52-31542
2  EKH_355-4_B.100.5DF 82 1~230 01.024 N63-31812 N73-31812 Q51-35542 Q52-35542
3  EKH_400-4_B.125.5HA 86 1~230 01.024 N63-40301 N73-40301 Q51-40042 Q52-40042
4  EKH_450-4_B.125.6FA 89 1~230 01.024 N63-45350 N73-45350 Q51-45042 Q52-45042
5  EKH_450-4_B.160.6HF 90 1~230 01.024 N63-45351 N73-45351 Q51-45042 Q52-45042
6  EKH_500-4_B.140.6LA 94 1~230 01.024 N63-50350 N73-50350 Q51-50042 Q52-50042
N Seite Schz_ll_tbild Ausfiihrung / Construction Zubehér / Accessory: DKHR
No. W el Page LI lfang . "
diagram DKHR " DKHM 2 Diise®/ Cone®  Diise”/ Cone®
7  DKH_250-2_B.071.4FF IE 76 3~400 01.006 N63-25300 N73-25300 Q51-25042 Q52-25042
7  DKH_250-F_B.071.4FF IE 76 400D /Y 01.045 N63-25301 N73-25301 Q51-25042 Q52-25042
8  DKH_280-2_B.090.5FA IE 77 3~400 01.006 N63-28300 N73-28300 Q51-28042 Q52-28042
8  DKH_280-F_B.090.5FA IE 77 400D /Y 01.045 N63-28302 N73-28302 Q51-28042 Q52-28042
9  DKH_315-2_B.090.6FA IE 78 3~400 01.006 N63-31800 N73-31800 Q51-31542 Q52-31542
9  DKH_315-F_B.090.6FA IE 78 400D /Y 01.045 N63-31806 N73-31806 Q51-31542 Q52-31542
10 DKH_355-2_B.100.6HF IE 81 3~400 01.006 N63-35805 N73-35805 Q51-35542 Q52-35542
10 DKH_355-F_B.100.6HF IE 81 400D /Y 01.045 N63-35806 N73-35806 Q51-35542 Q52-35542
11 DKH_315-4_B.090.4EC 80 3~400 01.006 N63-31810 N73-31810 Q51-31542 Q52-31542
11 DKH_ 315-G_B.090.4EC 80 400D /Y 01.045 N63-31811 N73-31811 Q51-31542 Q52-31542
12 DKH_355-4_B.100.5FA 83 3~400 01.006 N63-35801 N73-35801 Q51-35542 (Q52-35542
12 DKH_ 355-G_B.100.5FA 83 400D /Y 01.045 N63-35803 N73-35803 Q51-35542 (Q52-35542
13 DKH_355-4_B.100.4FF 84 3~400 01.006 N63-35813 N73-35808 Q51-35542 (Q52-35542
13 DKH_ 355-G_B.100.4FF 84 400D /Y 01.045 N63-35814 N73-35809 Q51-35542 Q52-35542
14 DKH_355-4_B.100.5DF 85 3~400 01.006 N63-35815 N73-35815 Q51-35542 Q52-35542
14 DKH_ 355-G_B.100.5DF 85 400D /Y 01.045 N63-35816 N73-35816 Q51-35542 (Q52-35542
15 DKH_400-4_B.112.5FA 87 3~400 01.006 N63-40300 N73-40300 Q51-40042 Q52-40042
15 DKH_400-G_B.112.5FA 87 400D /Y 01.045 N63-40303 N73-40303 Q51-40042 Q52-40042
16  DKH_400-4_B.140.5HA 88 3~400 01.006 N63-40306 N73-40306 Q51-40042 Q52-40042
16 DKH_ 400-G_B.140.5HA 88 400D /Y 01.045 N63-40307 N73-40307 Q51-40042 Q52-40042
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Spannung / Voltage: 3~400V Spannung / Voltage: 3~400V

Typ / Type: DKHR / DKHM Typ / Type: DKHR / DKHM

Motor / Motor: 080, 106, 137 Motor / Motor: 137, 165

Artikelnummern / Article numbers:

Nr. Seite Schaltbild Ausfithrung / Construction Zubehér / Accessory: DKHR
No. Typ / Type Page U [V] Wlnng
i DKHR " DKHM 2 Diise®/ Cone®  Diise?/ Cone?

17 DKH_450-4_B.125.5HA 91 3~400 01.006 N63-45302 N73-45307 Q51-45042 Q52-45042
17 DKH_ 450-G_B.125.5HA 91 400D /Y 01.045 N63-45303 N73-45308 Q51-45042 Q52-45042
18 DKH_450-4_B.140.6FA 92 3~400 01.006 N63-45305 N73-45305 Q51-45042 Q52-45042
18 DKH_450-G_B.140.6FA 92 400D /Y 01.045 N63-45306 N73-45306 Q51-45042 Q52-45042
19 DKH_450-6_B.125.5HA 93 3~400 01.006 N63-45307 N73-45313 Q51-45042 Q52-45042
19 DKH_ 450-H_B.125.5HA 93 400D /Y 01.045 N63-45308 N73-45312 Q51-45042 Q52-45042
20 DKH_500-4_B.160.6LA 95! 3~400 01.006 N63-50300 N73-50302 Q51-560042 Q52-50042
20 DKH_500-G_B.160.6LA 95 400D /Y 01.045 N63-50301 N73-50303 Q51-50042 Q52-50042
21 DKH_500-6_B.140.6DF 96 3~400 01.006 N63-50304 N73-50304 Q51-50042 Q52-50042
21 DKH_500-H_B.140.6DF 96 400D /Y 01.045 N63-50305 N73-50305 Q51-50042 Q52-50042
22 DKH_500-6_B.160.6DF 97 3~400 01.006 N63-50308 N73-50308 Q51-50042 Q52-50042
22 DKH_500-H_B.160.6DF 97 400D /Y 01.045 N63-50309 N73-50309 Q51-50042 Q52-50042
23 DKH_560-4_B.160.7NA 98 3~400 01.006 N63-50310 N73-50310 Q51-56042 Q52-56042
23 DKH_560-G_B.160.7NA 98 400D /Y 01.045 N63-50311 N73-50311 Q51-56042 Q52-56042
24 DKH_560-4_B.180.7KF 99 3~400 01.006 N63-56300 N73-56305 Q51-56042 Q52-56042
24 DKH_560-G_B.180.7KF 99 400D /Y 01.045 N63-56301 N73-56300 Q51-56042 Q52-56042
25 DKH_560-6_B.180.6HF 100 3~400 01.006 N63-56306 N73-56306 Q51-56042 Q52-56042
25 DKH_560-H_B.180.6HF 100 400D /Y 01.045 N63-56307 N73-56307 Q51-56042 Q52-56042
26 DKH_630-4_B.140.7NA 101 3~400 01.006 N63-63300 N73-63300 Q51-63042 Q52-63042
26 DKH_630-G_B.140.7NA 101 400D /Y 01.045 N63-63301 N73-63301 Q51-63042 Q52-63042
27 DKH_630-6_B.160.6LA 102 3~400 01.006 N63-63308 N73-63308 Q51-63042 Q52-63042
27 DKH_630-H_B.160.6LA 102 400D /Y 01.045 N63-63309 N73-63309 Q51-63042 Q52-63042
28 DKH_630-6_B.224.7NA 103 3~400 01.006 N63-63306 N73-63306 Q51-63042 Q52-63042
28 DKH_ 630-H_B.224.7NA 103 400D /Y 01.045 N63-63307 N73-63307 Q51-63042 Q52-63042

" ohne Einstromduse / without inlet cone

2 inklusive Einstromdlse ohne RingmeRleitung / inclusive inlet cone without circular lead
3 Einstromduiise ohne RingmeRleitung / Inlet cone without circular lead

4 Einstromduise mit RingmeRleitung / Inlet cone with circular lead

13
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EC-Radialventilatoren Typ GKH_ / EC Centrifugal Fans Type GKH._ rosenperg

EC-Radialventilatoren / EC Centrifugal Fans
mit rlckwartsgekrimmten Radiallaufradern /
with backward curved centrifugal wheels

14

Typenschliissel
Type Code 500 - C1 B.160. 6 IF IE (ROSENBERG)

Motortyp / Type of motor
G = EC-Motor / EC motor

Ausfiihrung / Design
KH = Freilaufendes Rad mit AuRenldufermotor /
Free running impeller with external rotor motor

Bauform / Construction type
R = Motorlaufrad / Motorized impeller

M = Ventilatoreinbaumodul / Fan module

S = Spinnenkonstruktion / Spider construction
B = Ventilatoreinbaumodul mit Montagebock /
Fan module with mounting stand

RadnenngroBBe / Impeller diameter
500 = 500mm

Statornutzahl / Stator lot no.
C=12

Mechanische Ausfiihrung / Mechanical design
| = Integrierte Leistungselektronik / Integrated electronics
E = Externe Leistungselektronik / External electronics

Radbaureihe / Type of wheel
B = Hochleistungslaufrad mit Diffusor / High efficiency wheel with diffuser
F = Kompakthochleistungslaufrad / Compact high efficiency wheel

Radbreite in mm / Width of wheel in mm

MotorbaugroRe / Motor size
4 =GD84,5=GD112, 6 = GD150, 8 = GD220

Paketlange / Stack length

Verbesserter Systemwirkungsgrad / Improved system efficiency
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EC-Radialventilatoren Typ GKH_ / EC Centrifugal Fans Type GKH_

Typenschliissel
Type Code

Ventilatortyp / Fan type
RRE = Motorlaufrad / Motorized impeller
RRM = Ventilatoreinbaumodul / Fan module

UL-Ausfiihrung / UL type

Motortyp / Motor type
G9; L4

Laufrad / Impeller

RRE u G9

225 x 50 R

(ECOFIT)

Raddurchmesser in mm x Radbreite in mm
Impeller diameter in mm x impeller width in mm

Drehrichtung / Rotation direction

R = rechtsdrehend / clockwise

Vorteile

e schnelle Inbetriebnahme
(durch vorkonfiguriertes System)
e riickwartsgekrimmtes Hochleistungslaufrad
¢ einfache Einregelung und Anpassung an die Anlage
¢ Drehzahl stufenlos steuerbar
e kompakte, raumsparende Bauart
¢ hohe Wirtschaftlichkeit durch EC-Antriebe
e gleichbleibend hoher Wirkungsgrad (auch bei Teillast)
e unabhangig von der Netzfrequenz (50/60Hz)
bei gleicher Leistung
e wartungsfreundlich, da kein Keilriemenverschlei

Eigenschaften und Ausfiihrungen

Die Rosenberg Radialventilatoren mit gerauschoptimiertem,
freilaufendem, rlckwartsgekrimmten Hochleistungslaufrad
bilden in Verbindung mit einem elektronisch kommutierten
Motor (EC-Motor) eine sehr kompakte, effiziente und kon-
struktiv optimale Ventilatoreinheit. Durch die aufeinander ab-
gestimmten Komponenten ist eine schnelle Inbetriebnahme
gewahrleistet.

Als Antrieb werden EC-Motoren der BaugréRe G9, L4, GD84,
GD112, GD150 mit integrierter Elektronik verwendet. Die
GKHB Baureihe ist mit einer externen EC-Elektronik und Mo-
toren der BaugrofRe GD150 und GD220 ausgestattet. Durch
diese Antriebskonzepte ist es moglich die Baureihe der frei-
laufenden Réader in einem Nennleistungsbereich von 0,12 bis
6,6 kW anzubieten. In Kombination mit eigens entwickelten
EC-Motoren, flexibler Laufradfertigung und leistungsfahiger
Blechverarbeitung bietet Rosenberg die Mdoglichkeit, Venti-
latoren zu fertigen, die einen grof3tmaoglichen Kundennutzen
bieten und auf die konstruktiven Bedlrfnisse der Kundenan-
wendung optimal abgestimmt sind.

Advantages

fast start-up (due to pre-configured system)
backward curved high efficiency impeller
e simple setting and adjusting of the complete system
e speed continuously controllable
e compact, space-saving design
e high operating efficiency due to EC drives
e constant high degree of efficiency
(even under partial load)
e independent of the supply frequency (50/60Hz), while
providing the same level of performance
e easy maintenance, due to lack of belt drive
deterioration

Features and Construction

Rosenberg centrifugal fans with noise optimized, backward
curved high efficiency free-running impellers combined with
electronically commutated motors (EC-motors), form a very
compact, efficient and design optimized fan unit. Fast startup
is ensured because of well-integrated components.

The fans are driven by EC (electronically commutated) motors
with sizes G9, L4, GD84, GD112, GD150 in conjunction with
integrated EC-electronics. The GKHB series is equipped with
GD150 and GD220 motors in conjunction with external EC-
electronics. With these drive approaches it is possible to of-
fer a free running impeller line with a performance range of
0,12 KW up to 6.6 KW. Custom designed EC motors, flexible
production of impellers and high end metal fabrication, gives
Rosenberg the capability to manufacture fans that provide the
best possible benefit to customers while taking the design de-
mands and the customer’s application into consideration.
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EC-Radialventilatoren Typ GKH_ / EC Centrifugal Fans Type GKH_
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Abhangig von der Baugrofie sind die EC-Ventilatoreinheiten
lieferbar als:

GKHR / RRE
Motorlaufrad (Einstromduse als Zubehor)
Motorized impeller (inlet cone as accessory)

GKHS
Ventilatoreinbaumodul Bauform ,, Spinne”
Fan module in spider construction

Aufbau und Wirkungsweise der EC-Motoren

Bei einem Rosenberg EC-Motor (EC = elektronisch kommu-
tiert) handelt es sich um einen permanenterregten Synchron-
motor in AufRenlduferbauform. Durch einen Gleichrichter wird
die Netzwechselspannung in der Kommutierungselektronik in
eine Gleichspannung gewandelt. Dem Motor wird lageabhéan-
gig Uber einen Wechselrichter die Motorspannung zur Verfi-
gung gestellt (&hnlich dem Prinzip eines Frequenzumrichters).
Abweichend zu einem Frequenzumrichter speist die EC-Elek-
tronik in Abhéngigkeit der Lage, der Drehrichtung und der
Drehzahlvorgabe die Motorphasen im Stator (Kommutierung).
Im Rotor erzeugen Permanentmagnete ein magnetisches
Feld, welches zur Drehmomenterzeugung bendtigt wird. Dies
macht eine hocheffiziente, kompakte, gerduscharme und stu-
fenlose Drehzahlsteuerbarkeit moglich.

Ein Montageflansch am Rotor wird zur Laufradaufnahme
verwendet. Durch Verwendung beidseitig geschlossener Ril-
lenkugellager mit speziell abgestimmter Fettung ist ein war-
tungsfreier und gerduscharmer Betrieb gewaéhrleistet. Die
Wicklungsisolation entspricht der Warmeklasse F.

Vergleichbar mit der Norm EN 60034-30 hat der Rosen-
berg EC-Motor einen Wirkungsgrad von IE4.

Motor- und Elektronikschutz

Die eingebauten Schutzeinrichtungen schitzen den Ventilator
vor Fehlerzusténden und Uberhitzung.

Signalisiert wird der Fehlerzustand beim G9 und L4 Uber den
open-collector Ausgang, bei den Motoren GD84, 112, 150,
220 Uber ein Alarmrelais.
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Depending on the size, EC fan units can be delivered as:

GKHM / RRM
Ventilatoreinbaumodul Bauform ,,Modul”
Fan module

GKHB
Ventilatoreinbaumodul mit Montagebock
Fan module with mounting stand

Design and Operation of EC motors

Rosenberg EC-Motors (electronically commutated) are perma-
nently magnetized synchronous motors designed as external
rotor motors. A rectifier inside the electronics transforms the
alternating current (AC) voltage into direct current (DC) voltage.
Depending on the position of the rotor, the EC electronics pro-
vide the corresponding motor voltage to the motor (similar to
a frequency converter). Differing from a frequency converter,
the EC electronics energize the stator phases depending on
its position, direction of rotation and the speed requirement
(commutation). Permanent magnets inside the rotor create a
magnetic field, which is required to generate the torque. This
makes it possible to achieve highly efficient, compact, quiet
continuous speed control.

The impeller is mounted to the rotor with a flange. Through
the use of deep groove ball bearings, closed on both sides,
with specially paired grease lubricant, maintenance-free and
low-noise operation is guaranteed. The winding insulation cor-
responds to thermal Class F.

Compared to standard EN 60034-30 the Rosenberg EC
motor is rated to efficiency class IE4.
Motor and Electronic Protection

The integrated protection mechanisms safeguard the fan from
error statuses and overheating.

The G9 and L4 signal an error over an open-collector output,
the motors GD84, GD112, GD150 and GD220 through an
alarm relay.
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4 EC-Radialventilatoren Typ GKH_ / EC Centrifugal Fans Type GKH_

Elektrischer Anschluss

EC-Motoren mit integrierter Elektronik der Baugrofien G9, L4
und GD84 besitzen Anschlusskabel. EC-Motoren mit integrier-
ter Elektronik der BaugréoRe GD112 und GD150 besitzen einen
integrierten Klemmraum. EC-Motoren mit externer Elektronik
der BaugroRe GD150 und GD220 besitzen ein geschirmtes
Motoranschlusskabel welches beidseitig (am Motor und Elek-
tronik) aufgelegt ist. Netzseitig steht ein Klemmkasten zum
Anschluss bereit.

Der Versorgungsspannungsbereich, welcher fir 50 und 60Hz
Netze ausgelegt ist, ermdglicht einen weiten Einsatzbereich.
Die Ventilatoren sind fir den Einsatz an symmetrischen und
im Sternpunkt geerdeten Netzen konzipiert (TN-S, TN-C, TN-
C-S, TN Netze). Andere Spannungsversorgungsnetze sind
projektspezifisch zu prifen.

In diesem Katalog sind alle Ventilatoren in der Betriebsart
Steuerbetrieb dargestellt.

Im Steuerbetrieb kann die Drehzahl des Ventilators durch
ein Sollwertvorgabe stufenlos gesteuert werden. Typspezi-
fisch kann die Sollwertvorgabe durch ein 0-10V Signal, einem
PWM-Signal oder Uber Modbus RTU Telegramme vorgege-
ben werden. Nahere Informationen siehe Schaltbilder ab Seite
49.

Bei der Betriebsart Regelbetrieb vergleicht der EC-Ventilator
den Soll-, und Istwert und verandert eigensténdig die Dreh-
zahl in seinem moglichen Drehzahlbereich. Dies bedeutet,
wenn z.B. ein 3V Signal an Analog1 angeschlossen wird, er-
hoéht der Ventilator seine Drehzahl bis am Analog2 ebenfalls
3V anliegen. Dies kann z.B. fir eine Konstantdruck-, oder Kon-
stantvolumenstromregelung verwendet werden. (siehe Appli-
kationsbeispiele Seite 56/57)

Die Umstellung der Betriebsart, bzw. das Umkonfigurieren der
Analogeingangscharakteristik oder das reduzieren der Nenn-
drehzahl kann Uber die Software ECParam erfolgen, oder kann
auch projektspezifisch individuell bestellt werden.

Hinweis zu Richtlinien

Rosenberg Radialventilatoren mit freilaufendem Rad und
EC-Motor-Antrieb entsprechen in ihrer Ausfiihrung der EMV-
Richtlinie EMV 2004/108/EG, der Niederspannungsrichtlinie
2006/95/EG und der ErP-Richtlinie 2009/125/EG.

UL-Zulassung

Die Motoren der BaugréRe G9, GD84, GD112 und GD150,
welche in den Ventilatoren Verwendung finden, sind nach UL
/ CSA anerkannt. Diese Typen sind auf den jeweiligen
Seiten mit dem , Recognized Component” Logo ge-
kennzeichnet. Weitere Produkte sind projektspezi-
fisch zu prifen.

Electrical Connection

EC motors with integrated electronics, size G9, L4 and GD84
have connection cables. EC motors with integrated electro-
nics, size GD112 and GD150 have an integrated junction box.
EC motors with external electronics size, GD150 and GD220
have a shielded motor cable which is placed on both sides (on
the motor and the electronics). For connection a terminal box
is available on the electronics.

The supply voltage range, which is designed for 50 and 60 Hz
networks, allows for a wide range of applications.

The fans are designed for use on symmetric and neutral point
grounded systems (TN-S, TN-C, TN-CS, TN networks). Other
power supply networks have to be checked for specific pro-
jects.

In this catalogue, all fans are shown in open-loop control.

In open-loop control, the fan speed can be controlled continu-
ously by a preselected target value. Depending on the specific
type the preselected target value can be defined by a 0-10 V
signal, a PWM signal or Modbus RTU telegrams. Additional
information can be found in wiring diagrams from page 49.

In closed-loop control, the EC fan compares the set point to
the actual value and adjusts the speed independently within
its possible speed range. This means if, e.g., a 3V signal is
connected to Analogl, the fan increases its speed up to 3V
on Analog2 to match it. For example, this can be used for a
constant pressure or constant volume flow control. (see appli-
cation samples page 56/57)

The change of operating mode, reconfiguring the analog input
characteristics or reducing the nominal speed can be done by
the software program ECParam, or can also be ordered indivi-
dually for specific projects.

Reference to Directives

Rosenberg EC centrifugal fans with free running impellers
meet in their design the EMV-Directive EMV 2004/108/
EG, Low \Voltage Directive 2006/95/EC and ErP Directive
2009/125/EC.

UL Component Recognation

The motor sizes G9, GD84, GD112, GD150, which are used
in the fan types, are UL / CSA recognized. These types are
marked on the respective pages with the ,, Recognized

. Component Mark”. Additional products have to be

C US checked for specific projects.
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EC

RRE/RRM
BaugroRe / Size: 192

C“ us

Technische Daten / Technical data:

an die Anlage

e Drehzahl stufenlos steuerbar
e unabhéangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

0O 50 100 150 200 250 300 350 V[C.F.M]450
800
~3.00
APy,
[Pa] ‘@(y\\(
L APy,
600 % [in.WG]
500 1-2.00
dB(A)
400
1‘9\ -1.50
300 -
) &) 1.00
200
ﬂt@ D N\
100 N N\ 0.50
(5450 169\ \ }ov
(6453) 4v sv 8v
0 N N L0.00
0 100 200 300 400 500 600 V[m¥h] 800
000 0025 005 0075 0.0 0125 015 Vm¥s] 0.0
U f P 1
Ventilatortyp / Fan Type N
e " vl Hzl kWl [A]
RR_(u)G9 192x40R 1 ~200-240 50/ 60 0.14 1.15
RR_uG9 192x40R [ 1~ 100-120 50/ 60 0.14 2.07
Schaltbild / Wiring diagram:
01.436
i EC-fan with integrated electronics H X1 ol ><23‘ | cobl
1 mains cable control cable
i Mains ANAEOGUE - PE green-yellow 5 black
i z 1 brown 6 yell
: * 2 2 3 . 2 blue 722235
FE o s % H 8 white
. ] ] 9 grey
oo SO Y J J J ol ol b
= —— Tacho
Collector
10 kQ
U(V) 0-10V PWM 1kHz - 10kHz Umax = 10V
<15V —=n=0 <15%— n=0 Imax = 10 mA
1,6V —n=min 15% — n=min -1 Puls per rpm
10V — n=max 100% — n=max - Short circuit protection
MaRe / Dimensions : [mm]
RRE
77,51 [%]:86
AXMAXT ; 70'%
175/ [:26
13,5/ []:22

2192
@132
T

schnelle Inbetriebnahme

¢ integrierte Regelung (EC-Controller)
e riickwartsgekr. Hochleistungslaufrad
e einfache Einregelung und Anpassung

e fast start-up

e integrated control system (EC controller)

e backward curved high efficiency impeller

e simple setting and adjusting of the
complete system

e speed continuously controllable

e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level
of performance

Gerausche / Sound levels:

L\N(A>5 = |_W(N8 -4 dB Loviae ist[;n d;er Ll;ﬁ\eis.tungfskennlinie dargestellt
B is displayed in air performance curve
LW(A)B - LW(ADS -3dB
W(A)Sokt — L\N(A)S + L\N(A)Bre\
Wi(AIBokt — LW(ADB + va1A)ere|
LW(A)Sokl = LW(A)S + LW(A)Sre\

LwArel A-bewertet bei V=0,5*Vmax fM [Hz]

LwaArel A-weighted at V=0,5*Vmax 125 250 500 1K 2K 4K 8K
Lwas [dB(A)] Ansaugseite / inlet side -19 -8 -7 -6 -6 9 -15
Lwae / Lwag [dB(A)] Ausblasseite / outlet side  -18 -9 78N BEGH BESI BESH i1

n t, t, il [kgl il [kl
[min] [°F] [°C] & RRE RRM
3990 122 50 IP4x 01.436 1.2 1.5
3990 140 60 IP4x 01.436 1.75 2.05

RRM
4x@6 | 4xXMAXT g 240 12,5
3 ) 25,0
i o
|
Vilal o uE
8
] )
| 1}
13
A
R1245 4 A o
./ 0202 R 1395
Cutting area,




RRE/RRM
BaugrolRRe / Size: 220

e schnelle Inbetriebnahme e fast start-up
e integrierte Regelung (EC-Controller) e integrated control system (EC controller)
e rlickwartsgekr. Hochleistungslaufrad e backward curved high efficiency impeller
e ginfache Einregelung und Anpassung e simple setting and adjusting of the
an die Anlage complete system
e Drehzahl stufenlos steuerbar e speed continuously controllable
e unabhangig von der Netzfrequenz e independent of the supply frequency
© (50/60Hz) bei gleicher Leistung (50/60Hz), while providing the same level
CN us of performance
Technische Daten / Technical data: Gerausche / Sound levels:
8009 190 290 390 490 590 6q0 V[C.F-M.] 890 LW(A)B = |_\MA)8 -4 dB Lovws |st(;n d;er L:ff(leigtung?kenn\mie dargestellt
Ap'a 200 LW(A)G’ _ LW(A)B _ 3 dB IS displayed in air periormance curve
Pal
600 \ ﬁnﬁ\l,)g‘] L\/\/(A)Eokt = vaA)s + LWtA)Sre\
8 LW(A)(Sokt = L\MA)G + LW(A}Gre\
500 \ 200 LW(A)8okt = Ly + Lwvasgrer
400 77
T
300

76 \ LwArel A-weighted at V=0,5*Vmax 125 250 500 1K 2K 4K 8K
+1.00
N

LwAS5 [dB(A)] Ansaugseite / inlet side -19 -8 -7 -6 -6 9 -15

81
& 050 Lwae / Lwag [dB(A)] Ausblasseite / outlet side =18 -9 -7 -6 -5 -8 -17
7
(65574 6V \\sv AN 10V

0 200 400 600 800 V[mé/h] 1200 1400

200

+1.50
\(\\)@\8 dB(A) Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax M [Hz]
1

100

o

0.00

T T T T T T T T 1
0.00 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 V[m3¥s] 0.40

. U f P Iy n t, t, i [kal il [kal
Ventilatortyp / Fan Type VI [Hz] [kW] [A] [min] [°F] [°C] & RRE RRM
RR_(u)G9 220x45R 1~200-240 50/60 0.145 1.19 3395 122 50 1P4x 01.436 1.6 2.8
RR_uG9 220x45R 1~100-120 50/60 0.145 1.93 3395 140 60 1P4x 01.436 1.8 3.0
Schaltbild / Wiring diagram:
01.436
i EC-fan with integrated electronics H X1 ol X2: | cabl
i mains cable control cable
Mains ANA;OGUE i PEgreen-yellow 5 black
z ANY i 1 brown 6 yellow
o g 3 i 2blue 7 orange
o s * e 8 white
i 9 grey
111 Il
| Collector
10k
UV) 0-10V PWM 1kHz - 10kHz Umax = 10V
<168V —=n=0 <15% — n=0 Imax = 10 mA
1,5V — n=min 16% — n=min -1 Puls per rpm
10V— n=max 100%— n=max - Short circuit protection
MaBe / Dimensions : [mm]
RRE RRM
7771.2/[186 !M AXMAXE 122 _
™ 7,5/ ["]:26 ;2?56 8854
| % T=
=
NS 1 o by

Zil

R 144

—
Cutting area @ 105, |

v -
a
a
(1l
e
635

0241 R 1595
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RRE/RRM
BaugroRRe / Size: 225

C“ us

e schnelle Inbetriebnahme

¢ integrierte Regelung (EC-Controller)
e riickwartsgekr. Hochleistungslaufrad
e einfache Einregelung und Anpassung

an die Anlage

e Drehzahl stufenlos steuerbar

e unabhéangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

Technische Daten / Technical data:

O 100 200 300 400 500 600 V[C.F.M] 800
800
~3.00
APy,
[Pa)
L APy,
8 600 W)
80
500 1-2.00
\\
400
78 L
\@5 i \ 1.50
300
\@@A) -1.00
200
100 )\@k @ -0.50
(56) TN
57)~G7) oV 8v_| 10V
0 (59, av A -0.00
0 200 400 600 800  V[m¥h] 1200 1400
000 005 010 015 020 025 030 Vm¥s] 0.40
U f P 1
Ventilatortyp / Fan Type N
e " vl Hzl kWl [A]
RR_(u)G9 225x63R 1 ~ 200-240 50/ 60 0.150 1.19
RR_uG9 225x63R 1 ~100-120 50/ 60 0.150 2.01

Schaltbild / Wiring diagram:

01.436

i EC-fan with integrated electronics

Mains

P

3

I

-

X2: i

MaRe / Dimensions : [mm]

RRE

@ 225
@ 159

X1 X2:
NALOGUE mains cable control cable
p PE green-yellow 5 black
g j\‘)‘_ 1 brown 6 yellow
=] § 3| 2 blue 7 orange
@ 2 + N 8 white
9 grey
of o © ol b=
0] © o]~
H Tacho
Output
[
Collector
10k
U(V) 0-10V  PWM 1kHz - 10kHz Umax = 10V
< 1,5V —n=0 <15%— n=0 Imax = 10 mA
1,5V —n=min 15% — n=min -1 Puls per rpm
10V—n=max 100% — n=max - Short circuit protection
77,5/ [*]:86
991
175/ 726
135/ 1922

v
-

e fast start-up

e integrated control system (EC controller)

e backward curved high efficiency impeller

e simple setting and adjusting of the
complete system

e speed continuously controllable

e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level
of performance

Gerausche / Sound levels:

A8

|_\/V(
L

WIA)S —

L

WIAIB — “WIA)8

W(A)Sokt — va(

=L

W(A)Bokt

|‘W(

LW(A)Sokl =

-4dB
-3dB

A)5
W(A)6

A8

W(A)5rel

W(A)6rel

W(A)8rel

L, ist in der Luftleistungskennlinie dargestellt
is displayed in air performance curve

W(A)8

Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax

Lwarel A-weighted at V=0,5*Vmax

Lwas [dB(A)] Ansaugseite / inlet side

Lwae / LwAg [dB(A)] Ausblasseite / outlet side

n t,

R
[min] [°F]
2780 122
2780 140

-19° = 8
SISH e
/N
IP4Ax 01.436
IP4x 01.436

[1267,5

W
\ ) N
\
’
>’§»
R144 ~

R 159,5

Cutting area

125 250 500

2K 4K 8K

M [Hz]
1K
-7 6 6
7/ 6 b
il [kal
RRE
1.7
1.7
1355
991
775

2149,5

Vet
o




RRE
BaugroRe / Size: 225

C“ Us

e schnelle Inbetriebnahme

e integrierte Regelung (EC-Controller)
e rlickwartsgekr. Hochleistungslaufrad
e ginfache Einregelung und Anpassung

an die Anlage

e Drehzahl stufenlos steuerbar
e unabhangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

Technische Daten / Technical data:

O 100 200 300 400 500 600 V[C.F.M] 800
800
~3.00
Apg,
[Pa]

\ﬁ L Ap'a
600 \,\ [in.WG]
500 \\ 1-2.00
400 D\ |1 so

73 dB(A '
\@\ \\ 100
200

. N |

100 ~(64) 72 N -0.50

5452527 |av \g@\ev v\ av 1oy
0 L0.00
0 200 400 600 800  V[m¥h] 1200 1400
000 005 010 015 020 025 030 V[m¥s] 0.40

V] f P 1
Ventilato / Fan Type N
R V] Hzl W] [A]
RRE(u)G9 225x50R 1 ~ 200-240 50 /60 0.121 1.0
RREuG9 225x50R [ 1 ~ 100-120 50 /60 0.116 1.81

Schaltbild / Wiring diagram:

01.436

i EC-fan with integrated electronics

Mains

S

P 0-10V/PWI

ANALOGUE
H

5 __¢§ow
5]

&
=

L—@:i0v

©f |

Tk

U(V) 0-10V PWM 1kHz - 10kHz
<1,6V—=n=0 <15%—n=0
1,5V —n=min 15% — n=min

10V — n=max  100% — n=max

MaRe / Dimensions : [mm]

RRE

X1 X2:
: mains cable control cable
i PEgreen-yellow 5 black

ANY i 1 brown 6 yellow

TL i 2blue 7 orange
' 8 white
9 grey
o ol b
Tacho
Output
Open
Collector
Urnax = 10V
Imax = 10 mA
-1 Puls per rpm
- Short circuit protection
77,51[*:86
997
17,5/ [:26
135/ [:22

:‘;

@ 227
@159
|
|

50
773

e fast start-up
e integrated control system (EC controller)
e backward curved high efficiency impeller
e simple setting and adjusting of the

complete system

e speed continuously controllable
e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level

of performance

Gerausche / Sound levels:

Loy = L -5 dB Lvwe

Lth)e = Lyue-3dB

LW(A)Sokt = vaA)s + LWtA)Sre\
LVV(A)(SOK( = L\MA)G + LW(A}Sre\
LVV(A)Sokt = LW(A)S + Liyimsre

Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax
Lwarel A-weighted at V=0,5*Vmax

LwAS5 [dB(A)] Ansaugseite / inlet side

Lwae / LwAg [dB(A)] Ausblasseite / outlet side

n t, t,
(min'l  [F €l A
3350 122 50 IP4x
3375 140 60 |P4x

is displayed in air performance curve

24
-16

01.436

M [Hz]
125 250 500 1K 2K 4K
7| B |7|9|=
8 6 -7 8 9
il [kgl il kgl
RRE RRM
1.7 -
1.7 -

01.436

istin der Luftleistungskennlinie dargestellt

8K
-10
=1
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EC

RRE/RRM
BaugroRRe / Size : 250

Technische Daten / Technical data:

schnelle Inbetriebnahme

integrierte Regelung (EC-Controller)
rickwartsgekr. Hochleistungslaufrad
einfache Einregelung und Anpassung
an die Anlage

Drehzahl stufenlos steuerbar
unabhangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

e fast start-up

e integrated control system (EC controller)

e backward curved high efficiency impeller

e simple setting and adjusting of the
complete system

e speed continuously controllable

e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level
of performance

Gerausche / Sound levels:

0 100 200 300 400 500 600 700 V[C.F.M.]900 o ) -
L ! ! ! ! ! ! ! ! I W =L -5dB Lyae 1stin der Luftleistungskennlinie dargestellt
700 ~2.80 (A)5 W(A)8 (a8 teis
I L 3dB is displayed in air performance curve
W(AJB — “WI(A)B
APy, AN | APg
[Pa] [in.WG]
@ winsoke = Lwiws + Lwiasre
500 2.00 =L + L
\ W(A)Bokt — “WI(A)6 W(A)6rel
400 (73)- N -1.60 va(A»sm = LW(A)S + LW(A)Sre\
800 \ \ r1.20 Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax M [Hz]
—(69——e & :
@ LwaArel A-weighted at V=0,5*Vmax 125 250 500 1K 2K 4K 8K
200 @ —0.80
Lwas [dB(A)] Ansaugseite / inlet side 24 -7 -6 -7 -9 9 -10
B
100 \@21 69) | 0.40 Lwas /Lwag [dB(A)] Ausblasseite / outletside -16 -8 -6 -7 -8 -9 -1
%\ @\Nv \ 8v \10v
0 52, 2v av \ N
0 200 400 600 800 1000 1200 V[m3h] 1600 ’
[ T T T T T T T 1
0.00 050 0.10 0.15 020 0.25 0.30 V[m¥s] 0.40
. u f P 1 n t t i [kal il [kl
F T N 5 R R
PRI E V1 M2 Wl [Al  [minl [ POl A RRE RRM
RR_L4 250x50R 1~230 50 /60 0.166 0.73 3000 13 45 IP4x 01.440 2.5 5.0
Schaltbild / Wiring diagram:
01.440
i EC-fan with integrated electronics HRAE b XZ‘ | cobl
H i Mmains cable control cable
MAINS ANALSGUE 415V . +15V . ! PE green-yellow 5 black
H H i 1 brown 6 yellow
H * 033 PN PN i 2blue 7 orange
L = 535 % H 8 white
-9-9- .\ | H 9 grey
£ I IR B A T T
= R o~
I Tacho Output Alarm
M Open Collector oV — OK
1 pulse per 15V — ERROR
Ty revolution
uv) 0-10v - PWM - 10V,
<05V —=n=0 0,5kHz-10kHz
05V—n=min <5% —n=0
10V —n=max 5% — n=min
100% — n=max
MaRe / Dimensions : [mm]
RRE RRM
991 125
T | L350 - 4xo1 . 7
W
3 & %1% |15
L] L]
i |05 A 5
35
J% T el 4xM5x8
K - 80 gl & &
N s 6 5 N
L= e
900'%
® 8
] @
q o]

1 (]340




RRE/RRM
BaugroRe / Size : 280

e schnelle Inbetriebnahme

e integrierte Regelung (EC-Controller)

e rlickwartsgekr. Hochleistungslaufrad

e ginfache Einregelung und Anpassung
an die Anlage

e Drehzahl stufenlos steuerbar

e unabhangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

e fast start-up

e integrated control system (EC controller)

e backward curved high efficiency impeller

e simple setting and adjusting of the
complete system

e speed continuously controllable

e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level

Technische Daten / Technical data:

9 2‘50 590 V[C.F.M.] 1090
800
—3.00
Apy, \
[Pa] \
\/\ | AP
600 @9{ [iIn.WG]
500 \ +2.00
77 77
400 76
\\@ -1.50
— dB(A
300 %@%\ y7€ (A)
\/\ kJ\\ ~1.00
200 72 N
BN
66 78 ~0.50
o % 68 & \ Moy
50 2V 4V 6V 8Vv
0 5207 ‘ N\ AN NI
0 250 500 750 1000 1250 1500 V[m®h] 2000
[ T T T T T T T T T 1
0.00 0.05 0.10 0.15 0.20 0.25 0.30 0.35 0.40 V[m?3s]0.50
U f P 1
Ventilatol / FanType N
RN V] Hzl Wl [A]
RR_L4 280x50R 1~ 230 50 /60 0.21 0.93
Schaltbild / Wiring diagram:
01.440
+* EC-fan with integrated electronics H X1 o Xz.t | cobl
H 1 Mmains cable control cable
H MAINS ANALgGuE +15V o +15V o PE green-yellow 5 black
H H i 1 brown 6 yellow
. * 233 36 36 i 2blue 7 orange
H 53% 8 white
; 2-9-¢ - — 9 grey
- 11 R T
m - Tacho Output Alarm
M Open Collector oV — OK
1pulseper 15V — ERROR
ST revolution
u(v) 0-10v = PWM - 10V
<05V —=n=0 0,5kHz-10 kHz
0,5V—=n=min <5% —n=0
10V —n=max 5% — n=min

100% — n=max

MaRe / Dimensions : [mm]

RRE

121

8010

@ 281
@ 196,4
7/1L
A
p—=—N

900738

50

;

|

)

of performance

Gerausche / Sound levels:

Lyvs = Lyys - 5 0B L

W(A)5 W(A)8 WIAIB

Lth)e = Lyue-3dB

istin der Luftleistungskennlinie dargestellt
is displayed in air performance curve

L\/\/(A)Eokt = vaA)s + LWtA)Sre\
LW(A)(Sokt = L\MA)G + LW(A}Gre\
Livimsoke = Lwias + Lwiaseel

fM [Hz]
125 250 500 1K

Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax

LwArel A-weighted at V=0,5*Vmax 2K 4K 8K
LwAS5 [dB(A)] Ansaugseite / inlet side -24 -7 -6 -7 -9 9 -10

Lwae / Lwag [dB(A)] Ausblasseite / outlet side =16 -8 -6 -7 -8 9 -1

n t, t, il [kgl il [kgl
[min’] [°F] [°C] & RRE RRM
2805 113 45 IP4x 01.440 4.9 5.3

RRM
133
r‘ — - Axoll 17
It & 981 | 15
® -]
°
§ g
= g
° 8
@
qg o)
00340
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Q
L

GKHR / GKHM
BaugroRRe / Size : 250

rosengirﬁg';' @

THE AR MOVEMENT GROUP

C“ us

Technische Daten / Technical data:

schnelle Inbetriebnahme

¢ integrierte Regelung (EC-Controller)

e riickwartsgekr. Hochleistungslaufrad

an die Anlage

Drehzahl stufenlos steuerbar

einfache Einregelung und Anpassung

e unabhéangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

0 200 400 600  VICFM] 1000
900 550
Ap,,| 3240 J )
[Pa] 81 | Ap
700 | 3000 V \@@\ s
— N
——(79)—
600 5700 \@ 250
2700 |
I e . SR GEAN
2.00
400 42300 \@\v\\
®:q72,\( \\ \4 -1.50
300 J1900 72) (80
69681 ) (@\ -1.00
200 155 65 64%% 75
100 63)@ 71 { -0.50
66
0 N N \ \ L 0.00
0 200 400 600 800 1000 1200 1400 V[m¥h] 1800 2000
0.00 0.10 020 030 V[meUs] 0.50
: u f P I,
Ventilatortyp / Fan Type vl [Hz] [kW] [A]
GKH_ 250-CIF.056.4EA 1~ 200-277 50/ 60 0.43 27"

Schaltbild / Wiring diagram:

01.434

=
S

i EC-Ventilator mit integrierter Elektronik H Steuerkabel /

i ECfan with integrated electronics H control cable

H braun / brown
schwarz / black
gelb / yellow
blau / blue

griin / green
violett / violett
rot /red

orange / orange

[ANALoG {[aNALOG

Bppo®m~Noa
SR o

Die Umstellung der Betriebs-
art ist durch Umparametrie-
rung des EC-Motors an der
RS 485 Schnittstelle mdg-
lich! / Changing operation
mode requires re-configu-
ration of motor parameters
via RS 485 interface!

X1: Netzkabel / mains cable @I Betriebsart / Operation mode
O

a) Steuerbetrieb / open-loop control

@l Betriebsart / Operation mode
b) Regelbetrieb / closed-loop control

MaRe / Dimensions : [mml]

24

e fast start-up

e integrated control system (EC controller)

e backward curved high efficiency impeller

e simple setting and adjusting of the
complete system

e speed continuously controllable

e independent of the supply frequency
(50/60Hz), while providing the same level
of performance

Gerausche / Sound levels:

L\N(A>5 = |_W(N8 -5dB Loviae ist[;n d;er Ll;ﬁ\eis.tungfskennlinie dargestellt
_ is displayed in air performance curve
LW(A)B - LW(ADS -3dB
winsoke = Lwiws + Lwiasre
Liviaysor: = Lwvias + Liaserel
Livimysor: = Lwiase + Lwviaserel
Lwarel A-bewertet bei V=0,5*Vmax M [Hz]
LwaArel A-weighted at V=0,5*Vmax 125 250 500 1K 2K 4K 8K
Lwas [dB(A)] Ansaugseite / inlet side -21 -8 -5 6 -10 -10 -12

Lwae / LwA8 [dB(A)] Ausblasseite / outlet side =27 -11 5 7 -7 9 -1

ty

tR
[min?]  [°F] [°C]

3240 122 50

il [kgl il [kgl
¥/ GKHR GKHM
IP54  01.434 a) 46 10.3

"bei 230V (60Hz) / at 230V (50Hz)

60Hz-Daten siehe Tabelle Seite 58 / 60Hz data please see table on page 58
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@206
@ 259 (6 x 60°)

@ 290

GKHR
38,5
-
56 ., >
~
: sk
H
o o
5e
NS
38,4
1384
= 25
86.8
122
158
GKHM
=
235 173 i

0290
o0 390
o 430




SEoo= (=)
rosenberg (.0)

THE AIR WOVEMENT GROUP

GKHR / GKHM
BaugroRe / Size : 280

C“ Us

Technische Daten / Technical data:

e schnelle Inbetriebnahme

e integrierte Regelung (EC-Controller)
e rlickwartsgekr. Hochleistungslaufrad
e ginfache Einregelung und Anpassung

an die Anlage

e Drehzahl stufenlos steuerbar
e unabhangig von der Netzfrequenz
(50/60Hz) bei gleicher Leistung

0 200 400 600 800 1000 VIC.FM] 1400
10005555 ~4.00
P ——— . o
Pal 1 5950 ‘@ﬁ\ i wa)
800 83
. \j\@z 8’3) | 3.00
2650
600 ig@\@o\ o \ -2.50
500 79 N =
2250 77 @ \/\ \ 2.00
400 s, ~
1850 QEK @é{ \ 1e0
300 ﬂ@s.@\@ 82
1500 h \ \ -1.00
WL N CRANY
100 70 \ \ \ \ \ 0-50
0 L0.00
0 500 1000 1500 V[m3h] 2500
000 010 020 030 040 050 Vm¥s] 0.70
U f P |
Ventilato / Fan Type N
L V] Hzl W] [A]
GKH_ 280-CIF.050.4EA 1 ~200-277 50 /60 0.47 27"

Schaltbild / Wiring diagram:

01.434

1 X2 Steuerkabel /

H control cable
braun / brown
schwarz / black
gelb / yellow

H blau / blue

i 9 grin/green

10 violett/ violett
| F 11 rotred
12 orange/ orange

1 EC-Ventilator mit integrierter Elektronik
i EC-fan with integrated electronics

©~oa

[anaLoc Tanatos
H H

oND

X1: Netzkabel / mains cable

i

MaRe / Dimensions : [mm]

Die Umstellung der Betriebs-
art ist durch Umparametrie-
rung des EC-Motors an der
RS 485 Schnittstelle mdg-
lich! / Changing operation
